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ESTUDIO Y OPTIMIZACION DE LOS CASCOS USADOS

EN LA PROPULSION ELECTRICA
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Tutor: Adria Fradera Salicru

Grado en Ingenieria en Sistemas y Tecnologia Naval

Objetivos

Los abjetivos de este Trabajo Final de Grado son:

- Entender como se camporta una embarcacién antes y durante el planeo.

- Entender como funciona la propulsidn eléctrica.

- Analizar y comparar cascos reales de actuales embarcaciones eléctricas con el

Maxsurf Resistance.

- Entender parque es beneficioso un planeo precoz en la propulsion eléctrica.
- Conacer que formas de casco son las mds dptimas y eficientes para embarcaciones de

planeo eléctricas

“Hump Resistance”

Régimenes de navegacion

Zona de transicion entre desplazamiento y pla- o | PR | Db EAy
neo. La embarcacion debe superar una gran ba- £ i
rrera de resistencia para planear. _% w«;""’
Superar la barrera de resistencia depende prin- §
cipalmente de la forma del casco y el propulsor.
Velocidad

En menos medida del peso y su distribucion.

Introduccién
Ante la reciente emergencia climatica, la propulsion eléctrica en embarcaciones de recreo se ha con-
vertido en un tema de creciente relevancia y tendencia en la actualidad.
Con el incremento en la capacidad de Los motores de combustion durante las Gltimas décadas, ha re-
ducido la impoertancia de optimizar el disefio de los cascos.
El principal desafio, que enfrenta la propulsién eléctrica es la densidad energetica de las baterias. Es
por esto, que hoy en dfa ha vuelto a surgir la necesidad de optimizar al maximo Las formas del casco
Un disefio optimo juega un papel importante en la determinacion de La eficiencia y el consumo de
Energia.

Densidad energética en Wh/kg La densidad energética es la cantidad de ener-
gia que puede ser almacenada por unidad de
masa (Whikg) o valumen (Wh/L). Es un para-
metro critico que afecta directamente a la au-

120 i 00 tonomia, peso y espacio de las embarcaciones.

Es la principal desventaja y el mayor desafio

r = ! de las baterias en la propulsidn eléctrica.
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Coeficiente de Resistencia Total - Velocidad (knt) neen de marnera precoz (a bajas velocidades). Asi los motores eléctricos no tienen que tuchar
constantemente contra una elevada resistencia aumentando la demanda de energia.
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Estudio de la reduccion de la contaminacion atmosférica en
el transporte maritimo.
Grado en Ingenieria en Sistemas y Teenologia Naval
Autora: Gemma Bruguera Matute Tutor: Dr. Germin de Melo Rodriguez

Introduecion

Alolargodelos Gldmossiglosdiferentes sectorescomolasgriculiurs, Inindustria yel transporte, entreotros, hanido sumentando
notablements su actividad emitiendo una gran cantidad de gases de efecto invernadero y contaminantes a la atmdsfera que a
dia de koy es preocupante. En consecuencia, se debe reducir al miximo, acorde con las tecnologiaz actuales, dichas emisiones.
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ESTUDI DE LA FABRICACIO ADDITIVA / IMPRESSIO 3D | LA SEVA APLICACIO A
LA INDUSTRIA NAVAL: POSSIBLES USOS EN EMBARCACIONS D’ESBARJO

i g Implementacio a les Drassanes Nicolau
50 @ Fcoten e
f':vfe-‘“ Treball final de Grau

Grau en Enginyeria de Sistemes i Tecnologia Naval - 2019
Facultat Nautica de Barcelona — Universitat Politécnica de Catalunya

Autara: INTRODUCCIO OBJECTIUS
Blorsseixi eIzl El present treball demostra * Recopilar, analitzar i sintetitzar els coneixements existents sohre les
Ripafles |2 validesa de Iz fabricacid tecnologies de fabricacid additiva, cencretant les de més interés perala
L additiva [&M) de plastics i inddstria naval.
: : materials compostos, = Estudiar les diferents normatives vigents de fabricacio additiva a la inddstria
Kavier Martinez B2 .
Cifon mitjangant la tecnologia naval.
Jordi Tarralba FDM {Fused Deposition « Detallar diferents elements d'una embarcacid de pesca d'arrossegament gue
Gavil&n Madelling), per a fabricar son susceptibles de cer impresos amb fabricacid additiva | estudiar-ne alguns
paces propies d'una amk major detall a nivell de cost, pes i sostenibilitat en col-laboracio amb
Cal-laboracia: embarcacio de pesca Astilleros Micolau.
Astilleros Nicolau diafrossegament. = Dissenyar i elaborar a escala una pe¢a amb tecnologia 30D

SELECCIO DE LA TECNOLOGIA DE MAJOR INTERES

Extrusic de material FOM

Temps i . 2 . St
A Fused Deposition fodeling tr\-"ludelat per deposicio fosa)

Procés de

e = o, f AV
Mitigacié de .«@?ﬁfﬁ’ "},‘;,

Agcessibilitat

riscos EXTRUSIO
DE MATERIAL -
Matarials
SBEONS
aplicacio: ABS, .
CPE, PLA, : Cost
HIPS, PETG,
PEI PRFV, P&,
: Mo
Disseny Foriiora
complexi s
rsonal persanal
Be especialitzat

PASSAT PRESENT FUTUR

APLICACIO DE LA FABRICACIO ADDITIVA A UN VAIXELL DE PETITA ESLORA EXEMPLES D'IMPLEMENTACIO

Compratla Fabricada Comprada Fabricada
MR E 1 TH¥I g T g
41 & Hb# 401 g bl
GG 335 C 1780 ¢ 287
Consola o panell de comandament JEEEEEEE AGG L 116 Kg 111Kg
Arc 1R 1M1E+ KR AKg




Poster guanyador de la Il Edicié del Concurs de Posters de I’FNB — 2019

DISSENY | cowsmucc[ﬂ D'UN DRON DE
NAVEGACIO AUTOMATICA A VELA

Projecte SenSailor

Tutors:
Rosa M. Fernandez Canti
Joan Nicolas Apruzzese

Joan Anloni Sasire Caballol
Carles Manich Valles

GRAU EN ENGINYERIA EN SISTEMES | TECNOLOGIA NAVAL

INTRODUCCIO

El mar, des de sempre, ha estat un medi vitzl per als
éssars vius i per tant al sau estudi &s indispensabla
Per assolir aixd, &5 necessaria Pobtencid duna gram
quantitat de dades amb una plataforma gue tingu la
mobilitat de gualsevol vaixell tripulat perd amb =
baix cost dartefactes com les boles mannes.
La soluge és un drom a wvela, capag de nawegar
autonomamant i recol-lectar informacic valuosa.
.(‘.-I
ORJECTIUS
* Dissenyar i construir una embarcacio capag de
navegar a vela de manera autbnoma 3 alta mar
*  Prendre mesurss meteorologiques | marines dtils
per 2 fer investigacio.
*  Crear un primer prototip des d'on &5 pugui Seguir
Ia recerca i ampliar les seves funcions.

1"\'} F'J* \‘; )/.
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Any 2019

METODOLOGLA
| Estudi d'especificacions de 'embarcacio
7 Disseny del buc, vela, apéndixs | estructura
5! Disseny i dimensionament del sistema sléctric
£\, Construccié de Fembarcacié
5 Programacia del sistemia de control
Eﬁ'ﬂm de nawegacic
i -

CARACTERISTIQUES DEL SENSAILOR

[}
—_— % Mawegacio automatica intel-ligent

Propulsio a wela amb condiciens diverses

Mavegacio establa i inbolcable a alta mar

Bl

Sistema autenom d'energia
E__ Equipat amb sistemes de mesura cimawolbgica
8 Transmissié de dades per radio
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Los END’s en el entorno Arduino

Doble titulacién de Grado en Tecnologias Marinas
e Ingenieria en Sistemas y Tecnologia Naval

[ Introduccién ]

Este trabajo fin de grado tiene como finalidad mostrar algunos
de los ensayos no destructivos bajo la dptica del ecosistermna
Arduing mediante el lenguaje de programacion grifice de
LabVIEW. Fara ello se utilizaran los sensores adecuados que nos
permitan representar los principios fisicos de los ensayos que

| se pretenden mostrar.

[ Metodologia ]

[ Desarrollo ]

Bisgueda de los
principios flsicos
de los END's

Seleccion de
sensores Arduino

Montaje del
Hardware (Arduino)

Programacion del
Software (LabVIEW]

Principios At
fisicos HEALA S0
N
Ultrasonidos Circuito de ultrasonidos

—

Term

ografia
-

Particulas Circuito de particulas
magnéticas magnéticas (Sonda Hall)

Evaluacion Circuito de evaluacion

Autor; Abad Gibert, Victor

Tutoer: Moreno Martinez, Juan Antonio

| Objetivos |

Disefiar, montar y programar una aplicacion
en el método de los ultrasonidos

Disefiar, montar ¥ programar una aplicacidn
en el métndo de La termografia infrarroja

Disefiar, montar ¥ programaruna aplicacién
enel método de las particulas magnéticas

= Disefiar, montar y programar una aplicacion

para la evaluacion de indicaciones

&

Y el

Programa y codigo de particulas
magnéticas (Sonda Hall)

Programa y codigo de evaluacion




