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Estudio de la reduccion de la contaminacion atmosférica en
el transporte maritimo.

Grado en Ingenieria en Sistemas y Tecnologia Naval

Autora: Gemma Bruguera Matute Tutor: Dr. Germén de Melo Rodriguez

Introduceion

Alolargodelosdltimos siglosdiferentes sectores comola agricultura, laindustria yel transporte, entre otros, hanidoaumentando
notablemente su actividad emitiendo una gran cantidad de gases de efecto invernadero ¥ contaminantes a la atmdsfera que a
dia de hoy es preccupante, En consecuencia, se debe reducir al méximo, acorde con las tecnologias actuales, dichas emisiones.

Medidas adoptadas por la Comision Europea.
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Medidas adoptadas por la Organizacion
Maritima Internacional.
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Disefio e implementacion de un dispositivo de localizacion de bajo
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ESTUDI DE LA FABRICACIO ADDITIVA / IMPRESSIO 3D | LA SEVA APLICACIO A
LA INDUSTRIA NAVAL: POSSIBLES USOS EN EMBARCACIONS D’ESBARJO

¢ N& Implementacioé a les Drassanes Nicolau
250. DT
\))}NY;I‘ L— 11
%65 y 20% Treball final de Grau
Grau en Enginyeria de Sistemes i Tecnologia Naval - 2019
Facultat Nautica de Barcelona — Universitat Politécnica de Catalunya
Autora: INTRODUCCIO OBJECTIUS
Mont_serra't Dolz El present treball demostra * Recopilar, analitzar i sintetitzar els coneixements existents sobre les
ol la validesa de la fabricacio tecnologies de fabricacio additiva, concretant les de més interes perala
additiva (AM) de plastics i induastria naval.
Tutors: . N B . . N - TV
Xavi . materials compostos, = Estudiar les diferents normatives vigents de fabricacio additiva a la industria
avier Martinez . )
Garcia mitjangant la tecnologia naval.
Jordi Torralbo FDM (Fused Deposition ¢ Detallar diferents elements d’'una embarcacié de pesca d’arrossegament que
Gavil&n Modelling), per a fabricar son susceptibles de ser impresos amb fabricacio additiva i estudiar-ne alguns

Col-laboracié:
Astilleros Nicolau

peces propies d’una
embarcacio de pesca
d’arrossegament.

amb major detall a nivell de cost, pes i sostenibilitat en col-laboracio amb
Astilleros Nicolau.

= Dissenyar i elaborar a escala una pega amb tecnologia 3D.

SELECCIO DE LA TECNOLOGIA DE MAJOR INTERES
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Tempsi . 5 Py
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DE MATERIAL
Materials
segons
aplicacio: ABS,
CPE, PLA, (Gest
HIPS, PETG,
PEI, PRFV, PA
. No
Disseny .
. requereix
complexi
personal
personal

especialitzat
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APLICACIO DE LA FABRICACIO ADDITIVA A UN VAIXELL DE PETITA ESLORA EXEMPLES D'IMPLEMENTACIO

Estudi de la viabilitat de la fabricacio additiva en la industria naval.
S’estudien diferents peces d’una embarcacio de pesca i, a partir de dos
criteris, s’estableixen quines son susceptibles per a ser impreses en 3D:

Possibilitat practica d’impressio i Pe¢a no estructural

75 peces susceptibles de ser impreses
(40% de les 186 peces estudiades)

Reduccié | Reduccié
Cost
de cost de pes
% %

Comprada Fabricada Comprada Fabricada
Reixeta de la presa de mar 28€ 23€
a1€  85€  40g &g 79 86

1500g  194g 18 87

Consola o panell de comandament [EVES 466 € 116 Kg 11,4 Kg 33 88
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DISSENY | CONSTRUCCIO D’'UN DRON DE
NAVEGACIO AUTOMATICA A VELA

Projecte SenSailor

Autors:
Joan Antoni Sastre Caballol
Carles Manich Vallés

GRAU EN ENGINYERIA EN SISTEMES | TECNOLOGIA NAVAL

INTRODUCCIO

El mar, des de sempre, ha estat un medi vital per als
éssers wius i per tant el seu estudi és indispensable.
Per assolir aixo, &s necessaria 'obtencic d'una gran
guantitat de dades amb una plataforma que tingui la
mobilitat de gqualsevol vaixell tripulat peré amb el
baix cost d'artefactes com les boies marines.

La solucd s un dron a vela, capag de navegar
autonomament i recol-lectar informacio valuosa.

L]

ORJECTIUS

* Dissenyar i construir una embarcacio capag de
navegar a vela de manera autonoma a alta mar.

*  Prendre mesures meteoroldgiques | marines dtils
per a fer investigacio.

*  Crear un primer prototip des d'on es pugui seguir
la recerca i ampliar les seves funcions.
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Tutors:
Rosa M. Fernandez Canti
Joan Nicolds Apruzzese

Any 2019

METODOLOGIA
| Estudi d'especificacions de I'embarcacié
2 Disseny del buc, vela, apéndixs i estructura
5 Disseny i dimensionament del sistema eléctric
. construccié de Fembarcacié

5 Programacio del sistema de control
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Los END’s en el entorno Arduino 32

UPC
Doble titulacion de Grado en Tecnologias Marinas Autor: Abad Gibert, Victor
e Ingenieria en Sistemas y Tecnologia Naval Tutor: Moreno Martinez, Juan Antonio
[ Introduccion ] [ Objetivos ]
Este trabajo fin de grado tiene como finalidad mostrar algunos
de los ensayos no destructivos bajo la éptica del ecosistema + Disefiar, montar y programar una aplicacion
Arduino mediante el lenguaje de programacién grafico de en el método de los ultrasonidos

LabVIEW. Para ello se utilizaran los sensores adecuados que nos
permitan representar los principios fisicos de los ensayos que

se pretenden mostrar. * Disefiar, montar y programar una aplicacion =
en el método de la termografia infrarroja
[ Metodologia ]

c * Disefiar, montar y programar una aplicacién
Busqueda de los o . 7 Ao
Selecciéon de en el método de las particulas magnéticas

rincipios fisicos .
p p sensores Arduino

n delos END’s
+ Disefiar, montar y programar una aplicacion
B Montaje del n Programacién del parala evaluacion de indicaciones

Hardware (Arduino) Software (LabVIEW)

[ Desarrollo ]

Principios
fisicos

)

Arduino LabVIEW

Ultrasonidos
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A

Circuito de particulas Programa y cédigo de particulas
magnéticas magnéticas (Sonda Hall) magnéticas (Sonda Hall)

a2

Evaluacién Circuito de evaluacién Programa y cédigo de evaluacién
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