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ESTUDI DE LA FABRICACIO ADDITIVA / IMPRESSIO 3D | LA SEVA APLICACIO A
LA INDUSTRIA NAVAL: POSSIBLES USOS EN EMBARCACIONS D’ESBARJO
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Autora: INTRODUCCIO OBJECTIUS
Munt?errat Dolz El present treball demostra = Recopilar, analitzar i sintetitzar els coneixements existents sobre les
Siaale la validesa de la fabricacio tecnologies de fabricacié additiva, concretant les de més interes perala
i additiva (AM) de plastics i inddastria naval.
Xavier Mm_'ﬂ“z materials compostos, + Estudiar les diferents normatives vigents de fabricacié additiva a la industria
= mitjangant la tecnologia naval,
Jordi Torralbo FDM (Fused Deposition + Detallar diferents elements d’una embarcacié de pesca d'arrossegament que
Gavilan Modelling), per a fabricar son susceptibles de ser impresos amb fabricacio additiva i estudiar-ne alguns

Col-laboracio:

peces propies d'una
embarcacio de pesca

amb major detall a nivell de cost, pes i sostenibilitat en col-laboracic amb
Astilleros Nicolau.

Astilleros Nicolau d'arrossegament. * Dissenyar i elaborar a escala una pega amb tecnologia 3D.
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APLICACIO DE LA FABRICACIO ADDITIVA A UN VAIXELL DE PETITA ESLORA EXEMPLES D’IMPLEMENTACIO

Es“tudr de la viabilitat dela fabricacié additiva enla mdustri _nava]

75 peces susceptibles de ser impreses
(40% de les 186 peces estudiades)
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28€ 23€ 1500g  194g
1€ 85€ a70g 678
56 € 335€  1780g 287¢
692€  466€  116Kg  114Kg
182 € 1116 € 29Kg IKg
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DISSENY | CONSTRUCCIO D'UN DRON DE
NAVEGACIO AUTOMATICA A VELA
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GRAU EN ENGINYERIA EN SISTEMES | TECNOLOGIA NAVAL Any 2019

INTRODUCCIO METODOLOGIA
El mar, des de sempre, ha estat un medi vial per als 1El:mﬁd"i5 e -
éssers vius i per tant el seu estudi és indispensable. F

Per assolir aixd, és necessaria I'obtendd d'una gran E Disseny del buc, vela, apendixs i estructura

guantitat de dades amb una plataforma gue tingui la i 3 Disseny i dimensionament del sistema eléctric

mebilitat de gqualsevol vaiell tripulat perd amb el @ A o

baix cost d'artefactes com les boies marines. Construccio de Fembarcacio

La solucic s un drom a vela, capag de navegar E Programacio del sistema de control
autonomament i recol-lectar informacio valuosa. ) E P de G \

E -
ORBJECTIUS CARACTERISTIQUES DEL SENSAILOR

* Dissenyar i construir una embarcacio capag de
navegar a vela de manera aurdnoma a alta mar. P— ‘E‘ MNavegacio automatica intel-ligent

*  Prendre mesures meteorologiques | mannes utils
per a fer investigacio.

*  Crear un primer prototip des d'on es pugui seguir E MNavegacio estable i inbolcable a alta mar
la recerca | ampliar les seves funcions.
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Los END’s en el entorno Arduino 28

UPC
Doble titulacion de Grado en Tecnologias Marinas Autor: Abad Gibert, Victor
e Ingenieria en Sistemas y Tecnologia Naval Tutor: Moreno Martinez, Juan Antonio

Y [lntroduccién} Ny [ Objetivos ]

Este trabajo fin de grado tiene como finalidad mostrar algunos
de los ensayos no destructivos bajo la 6ptica del ecosistema » Disefiar, montar y programar una aplicacion
Arduino mediante el lenguaje de programacion grafico de en el método de los ultrasonidos
LabVIEW. Para ello se utilizaran los sensores adecuados que nos
permitan representar los principios fisicos de los ensayos que

. se pretenden mostrar. /= Disefiar, montar y programar una aplicacion
= = en el método de la termografia infrarroja

[ Metodologia ] .

2 |+ Disefiar, montary programar una aplicacion
B:iﬁ"i‘e?;?izi?; Seleccion de en el método de las particulas magnéticas
Ee lospEN.D's ) sensores Arduino

 Disefiar, montar y programar una aplicacion
Montaje del Programaci6n del parala evaluacion de indicaciones
Hardware (Arduino) Software (LabVIEW)
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fisicos L Arduino ) § .
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Ultrasonidos Circuito de ultrasonidos Programa y cédigo de ultrasonidos
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Programa y codigo de termografia

T —zEA

Particulas Circuito de particulas Programa y cédigo de particulas
magnéticas magnéticas (Sonda Hall) magnéticas (Sonda Hall)

Evaluacion Circuito de evaluacion Programa y codigo de evaluacion




